Obec Zd’ar

Se sidlem Obecniho ufadu Zd’ar, Biehy &.p. 20, PSC 294 11 Loukov

InventarizaCni zprava rok 2023
Inventarizace byla provedena ke dni 31.12.2023

Priibéh inventarizace:
Inventarizace byla zahdjena dne: 2.1.2024
Inventarizace byla ukonéena dne: 31.1.2024

Inventarizace byla provedena inventariza¢ni komisi ve slozeni:
Predseda: Ing. Josef Lojda
Clenové: Be. Jifi Tomka

Tereza Dumek

Roman Ginzel

Ing. Irena Havlikova

Inventariza¢ni ¢innosti:
1) Plan inventur
Plan byl v¢as zpracovan. Inventarizaéni komise postupovala v souladu s vyhladkou a vnitro-organizaéni
smérnici. Metodika postupti pfi inventarizaci byla dodrzena. Podpisy ¢lent inventariza¢ni komisi byly
odsouhlaseny na podpisové vzory a nebyly zjistény rozdily. Nedoslo k zddnému pracovnimu trazu a
terminy inventury byly dodrzeny.

2)r Proskoleni ¢lenii inventari:ac“n'l'ch komisit
ProSkoleni probéhlo v sidle OU Biehy 20 dne 28.11.2023. Proskoleni je doloZzeno prezenéni listinou.

3)  Prubéh inventur
Inventarizace probé&hla fadné, podklady byly fadné piipraveny a ovéfeny na skute¢nost. U inventur byly
vzdy pfitomni osoby odpovédné za majetek.
Dle planu inventur byl zjistén skute¢ny stav majetku a zavazku a ostatnich inventarizacnich polozek
pasiv a podrozvahy, ktery je zaznamenan v inventurnich soupisech.

4)  Prohldseni inventarizacni komise
Inventariza¢ni komise konstatuje, ze:
e Nebyly zjistény nesrovnalosti mezi vykazovanym majetkem a skute¢nym stavem.
e Nebyly zjistény nesrovnalosti mezi vykazovanymi zavazky a pohleddavkami a jejich skute¢nym
stavem.
“e'  Nebyly zjiStény nesrovnalosti mezi majetkem vykazovanymi na podrozvahovych uétech a
skute¢nym stavem.

Ptiloha ¢.1: Plan inventur

Ptiloha ¢.2: Potvrzeni o proskoleni

Ptiloha ¢.3: Fin2-12M + stavova zprava

Ptiloha ¢.4: Rozvaha, Vykaz zisku a ztrat, Piloha + stavova zprava

Ptiloha ¢.5: Pomérovy ukazatele

Ptiloha ¢.6: Hlavni kniha

Ptiloha €.7: Seznam pouzivanych uctt
Predseda: Ing. Josef Lojda ....04
Clenové: Be. Jifi Tomka ...

Tereza Dumek

V Biehach dne 31.1.2024 Ing. Irena Havlikova. .soos L
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